SKROCONY OPISREGULATORA AT-503
( opracowanie witasne TELMATIK - dotyczy modeli
AT-503 -1141-000 i AT-503-1161-000)

Regulator temperatury AT-503 wykorzystywany jest do zaawansowanegj regulacji temperatury
w trybie PID. Przy prawidtowo dobranych parametrach regulator PID zapewnia optymalny
czas dochodzenia do zadanej temperatury bez nadmiernych oscylacji wynikajacych z
bezwtadnosci cieplng obiektu. AT-503 potrafi samoczynnie ustawié parametry
regulacji PID, dzigki funkcji "Auto Tuning". Urzadzenie posiada dwa wskazniki
temperatury aktualngj i zadangj, wykorzystywane réwniez w czasie programowania
przyciskami. Do wejscia mozna podtaczy¢ czujnik typu PT100, JPt100 lub termopare K,J, T,R
... Wyjscie regulacyjne stanowi styk przekaznika z sygnalizacja LED oraz regulacyjny sygnat
pradowy 4-20mA abo 0-10V. Wyjscie alarmowe to réwniez styk przekaznikai trzy diody
LED. Regulator dlawyjscia stykowego moze realizowac funkcje grzania lub chtodzenia
Nawyjsciu analogowym wartos¢ sygnatu rosnie po przekroczeniu temperatury zadane.
Podstawowe parametry:

zasilanie: 100-240VAC

wspOtpraca z Pt100, JPt100 lub termoparg (H,J,T,R,E,S,B,N)

wyjscie regulacyjne: outl przekaznik 5A/250VAC oraz out2 4-20mA (AT-503 —
1141-000) albo 0-10V (AT-503-1161-000), AL1 aarmowe przekaznik

regulacja: PID (z funkcja autoregulacji ), Pl, P, ON/OFF

doktadnos¢: +/- 0,3% lub +/- 2st.C

1. OPISOGOLNY

Od przodu :

Regulator AT-503 wyposazony jest w dwawskazniki typu siedmiosegmentowe LED . W
stanie normalngj pracy gérny, oznaczony jako PV wskazuje aktualnie mierzona temperature,
dolny SV temperature zadana ( wartos¢ do ktérej ma dazy¢ uktad ).

Ponizegj umieszczono sygnalizacje typu ,,lampki” LED o nast¢pujacym znaczeniu”

AT —miganie informuje o trwajacym procesie automatycznego ustawiania parametrow petli
regulacyjng ( statych PID )

OP1 — swiecenie informuje o dziataniu przekaznika wyjscia 1. Odpowiadato np. wiaczeniu
grzejnika.

OP2 — miganie wskazuje naproces regulacji ( normalng pracy ) . Wyjscie drugie 4-20mA
(0-10V ) jest analogowym sygnatem regulacyjnym dla zewngtrznych urzadzen

AL1 —swiecenie informuje o zwarciu styku przekaznika alarmowego AL 1

AL2 —tylko optycznainformacja o stanie alarmu AL2

AT-503 wyposazony jest w cztery przyciski, stuzace do ustawianiatrybu pracy regulatorai
parametréw ( nastaw ). Przeznaczenie przyciskdw opisano ponize .

Od tytu:

Urzadzenie posiada zaciski srubowe z przeznaczeniem jak na ponizszym rysunku.
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»INPUT” zaciski dla czujnika Pt 100 ( potagczenia ABC ) lub termopara ( + -).
Rodza czujnikai zakres mierzonych temperatur okreslany jest w ustawieniach AT-503.

Typ coujnika | Ustawiende INP1 | Zakres *C
K Kl 0~200
Kz 0--400
K3 0--a00
K4 0~1000
K5 0--1200
J J1 0--200
Ja 0~400
J3 0--a00
J4 0--1000
J5 0--1200
T T1 -50~50
T2 -100--100
T3 -200-400
R R 0--17700
E E 0--1000
o o 0--17700
E B 0~1200
M M -200~1300
Pt Ptl -50~50
P2 0--100
Pt3 0~-200 rvs, Mozliwe
D4 0400 ustawienia wejscia
Ptﬂ -200~-600 AT-5003
1Pt -200~500




2. ZASADA DZIALANIA

Urzadzenie AT-503 dziata jako doktadny termostat z regulacjg PID. Ten ztozony sposob
regulacji manacelu utrzymanie temperatury z minimalnymi zmianami wokot temperatury
zadangj. Dla prawidtowej regulacji trzeba wprowadzi¢ parametry cztonu proporcjonalnego P,
catkujacego | oraz rézniczkujacego D . Oczywiscie poza parametrami petli regulacyjnej
nalezy wprowadzi¢ temperature zadang ( do ktorej madazy¢ uktad ). Duzym utatwieniem
przy okreslaniu parametrow PID jest samoczynne ustawianie ich w AT-503 po uruchomieniu
funkcji Auto Tuning .

Tak wiec na podstawie sygnatu z czujnika temperatury ( pomiaru rezystancji czujnika Pt100
lub napieciatermopary ) uktad decyduje o zatgczeniu przekaznika wyjsciowego (grzanialub
chtodzenia) i wartosci pradu regulacyjnego 4-20mA nawyjsciu drugim ( rosnie po
przekroczeniu zadanej temperatury, bez mozliwosci odwrécenia charakterystyki ) .

Wyjscie darmowe:

Pozawyjsciami regulacyjnymi urzadzenie mawyjscie alarmowe . Zaleznie od ustawienia
sposobu dziataniaaarmu ( w efekcie zadziatanie przekaznika alarmu ) wykrywane moze by¢
przekroczenie temperatury zadane) o okreslonawartosé , przekroczenie bezwzgledne
wartosci lub wyjscie poza okreslone dwa progi ( dolny i gérny ) ewentualnie zngjdowanie si¢
w tym przedziae. Rysunek ponize

1. aAlarm po przekroczeniu 5% o ALLS

SVH+ALIS Warianty 1, 2, ...6 to mozliwe
dziatanie wyjscia alarmowego,
OFF ON N ) : .
'y =Py Wybar polega na nadaniu wartosci
o SV parametry AL1F { w podmenu Out )
2. Alarm ponizej SY+ALLS
SV+ALIS
' —_
oN | OFfFF gy
= Znaczenie!

PY - temperatura rzeczywista

5% - temperatura zadana

OFF l. oM . AL1S - stata wpisywana przez
ALIS uzytkonika { User )

AL1L - wpisywana stata

AL1L - wpisywana stata

3. alarm po przekroczeniu state] AL1S

4. Alarm ponizej state] AL1S

ON ] OFF . Py
ALTS
E. Alarm ponize] SY-ALLL | powyze] SY+ALLIL
SV-ALIL | M SV+ALTU
]| ':'EF ON . Py
SV
6. Alarm w przedziale od SY-AL1L do SY+ALLL
SV-ALTL W la SW+AL1TU
OFF OlN OFF = Py rvs., Tryby alarmowania
SV

3. PRZYGOTOWANIE DO PRACY
Po wykonaniu i sprawdzeniu prawidtowosci podtaczen zgodnych z rysunkiem wyprowadzen
AT-503, moznawlaczy¢ zasilanie.
Uwaga ze wzgledu na niebezpieczne dla cztowieka zasilanie 230V AC, instalator powinien
posiada¢ wiasciwe uprawnienia i zachowa¢ szczegolng ostroznosc.



Przy wiaczeniu zasilania, AT-503 wykonuje test wigczajac wszystkie wskazniki , poznig
wyswietlany jest typ ustawionego czujnika podtaczonego do wejscia (inP1l) oraz zakres
temperatur . Nastepnie przechodzi do trybu normalngj pracy i wskazuje ha gérnym
wyswietlaczu PV temperaturg mierzong ( o ile prawidtowo ustawiony jest typ czujnika)
oraz nadolnym SV temperaturg zadang .

Dalsze mozliwe czynnosci zalezne s3 od poziomu wprowadzonego zabezpieczenia
(hasta). Opis haset zamieszczono w instrukcji nastr. 17. Okreslenie,, i wyzszych” nalezy
rozumie¢ jako wyzszych w narzucong kolgjnosci grup parametrow ( USER, CNTL,
OUT ..) i tym samym powyzszych w podang w tabeli.

Po odblokowaniu urzadzenia dostepne s grupy parametrow ( poziomy menu ) istotne dlia
prawidtowego dziatania urzadzenia.

| tak w grupie ,,USER” moznawtaczy¢ np. funkcje Auto Tuning, statel alarmowania
AL1S ewentualnie AL1Li AL1H czy wprowadzi¢ przesuni¢cie dlawskazan PV.

W grupie,, Cntl” moznawprowadzi¢ parametry PID dlaOUT11 OUT2 oile nie korzysta
Sie¢ z ustawien Auto Tuning, cykle powtarzania Ck1 i Ck2 itd.

Przy wyjsciu przekaznikowym Ck1 ustawiono na 15 sek.

W grupie,,Out” (wyjscia) ustawiane sg tryby dziataniaalarmu AL1F ( tabelastr .50 i
powyzszy rysunek ), ALIM (tabelastr. 53 ), AL2F dotyczacy tylko wskaznika LED,
ACK jako grzanie lub chtodzenie.

Kolgnaistotnagrupato ,,inP” ( wescie ) z ngjwaznigjszym parametrem ,,inpl”
okreslagjigcym typ czujnikai przyporzadkowany zakres temperatur ( tabela powyzeg ).
LOSP to dét zakresu , HISP gora, unit — stopnie np. Celsiusza, dP pozycja kropki
dziesi¢tng.

Opiswszystkich parametrow znagjduje si¢ w instrukcji nalezy jednak zwréci¢ uwage ,ze
nie wszystkie podane w nigj dostepness modelu AT-503 ( instrukcjajest do wszystkich
modeli ).

W celu utatwienia szybkiego uruchomienia ponize przedstawiono diagram dziatan
obgymujacych : odblokowanie urzadzenia, ustawienie czujnika jako Pt100 ( -50 °Cdo +50
°C), wprowadzenie temperatury zdanej , progu alarmu i wigczenie funkcji Auto Tuning (
samoczynne ustawiania PID , sensowne dopiero przy kompletnym obiekcie).

UWAGA Organizacje catego menu AT-503 przedstawiono na str. 181 19 instrukgji.
W menu pokazane sa rowniez parametry , ktore nie wystepuja w konkretnym
wykonaniu regulatorai nie sg wyswietlane!

Wprowadzona symbolika w ponizszym diagramie;

XX
- wySwietlana wartosS X na gornym wskazniku PV YYY na dolnym SY
Yy ( stan normalnej pracy ). X,Y,Z dowolna wartosc z okreslonego zakresu
LEVEL

- poziom edytowanych parametrow { LEVEL )i wybrany jeden z mozliwych
usEr t]. uzytkownik (user)

LEYEL

- miganie napisu user wskazujace na mozliwose jego zmiany, Zasada
uSEr 0gdlna




- przycisk ustaw, zatwierdz Czasami przejscie do nastepnego parametru.
- przyvcisniede | przytrzymanie preycisku SET

- przvcisk zezwolenia zmian( miganie parametru ) lub zmiana pozyci
ustawiania

- przycisk zmiany parametrdw w dot
- dluzsze przytrzyvmanie przycisku

- Zmiana parametréw w gore

- diuzsze przytrzymanie przycisku. WYJISCIE do stanu normalnej pracy

1. Zmiana hasta dostepu na 2200 ( znaczenie hasta - patrz tabela )

2, Wybor typu czujnika, tu na pt100 (-50, 50°C ), Inne opizano w tabel

XXX LEVEL LoCK LoCK A LoGK
SET| k¥ 4= ]
YYY user XX XX Vi 2200 ;>
KKX
C; seT||
YYY

®a3
XXX LEVEL LEVEL LEYEL inP1
SET — AN | FAN AN SET
Yy uSEr usEr inP XXX
inP1 inP1 inP1 KK
= SET AN
WM pti ptl1 YYY




3. Ustawianie temperatury zadanej SV ( Symbolicznie z Y'Y na 222 )
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4. Ustawianie parametru alarmowania AL1S, Zaleznie od ustawien ALLF [ funkcii alarmu )
AL1S jest wartoscig progowa, przewvzszeniem PY a moze tez by zastgpiony dwoma
progami - dolnym i gornym (ALIL i ALLU)

KHX At Alls Alls A Alls
SET SET (= =
Yy no WK WY ki Yy ;)
AllS
SET FAN
YY
5 Automatyczne ustawianie parametrdw regulacii PID - auto tuning
HHK At At At At XXX
SET = A SET
YYY no no yES ¥ES A YYyY

UWAGA Po wigczeniu funkc)i funkc)i 4t zapala sig dioda AT | miga do czasu zakoriczeneia procesu
samoczynnego ustawiania parametrow PID

4. WYBRANE PARAMETRY majace wptyw na prace regulatora.
( Opis wszystkich parametréw podano w petng instrukcji )

PV oF — korekta ( przesuniecie liniowe ) wskazan aktualnych PV

PVrr — korekta ( zmiana nachylenia) wskazan aktualnych PV

P1, i1, d1 — parametry regulacji PID wyjscial ( moga by¢ ustalane automatycznie )
Ct1- czascyklu czyli aktualizacji wyjscial . Dlawyjscia przekaznikowego domyslinie
ustawiane jest na 15sek.

P1,i2, d2 parametry PID wyjscia 2

Ct2- czas cyklu czyli aktualizacji wyjscia2 . Dlawyjscia4-20mA [ub 0-10V parametr
domyslnie ustawiany jest na 0, czyli aktualizacjawyjscia nast¢puje bezzwtocznie.

Unit —wybor jednostki °C/ °F/zadna

dP — kropka dziesi¢tna

FiLt —filtr cyfrowy ( eliminacja zaktdcen ) max 1.000, domyslnie 0,6

O2LS — wartos¢ niskiego poziomu wyjscia analogowego domyslinie 17,6%
O2HS — wartos¢ wysokiego poziomu wyjscia analogowego domyslnie 96,0%
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